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Dokument predstavuje komplexnu technickt charakteristiku integrovaného IoT monitorova-
cieho systému vytvorené¢ho pre dlhodobé sledovanie lesného prostredia v experimentalnom uzemi
Vydrovskej doliny. Systém prepaja meteorologické, podne a environmentalne poziarne senzory
s komunikacnou infrastruktirou LoRaWAN, databazovou vrstvou a webovym pouzivatel'skym
rozhranim.

Podl'a dodaného supisu pozostava terénna senzorova vrstva z 24 evidovanych koncovych
zariadeni: 5 pddnych vysielacov Dragino SE0X-LB, 2 anemometrov MeteoWind IoT Pro, 2 meteo-
rologickych zostdv MeteoHelix IoT Pro so zrazkomerom, 3 soldrnych komunika¢nych uzlov
ThinkNode M6 a 10 environmentalnych senzorov Atomsenses ES-EI-1001. Sucastou architektury je
vonkajsia solarna LoRaWAN brana Milesight SG50.

Z bezpecnostnych dovodov dokument neuvadza uplné autentifikacné kl'uce, sietové kl'uce,
PIN kody ani pristupové hesla. Identifikatory zariadeni st v supise skratené. Uplnad konfigura¢na
evidencia musi zostat’ ulozena iba v internom, pristupovo chranenom ulozisku spravcu systému.

1. Uéel a rozsah technickej spravy

Ciel'om technickej spravy je zdokumentovat’ architekttiru, hlavné technické vlastnosti a funk-
¢né urcenie jednotlivych prvkov IoT monitorovacieho systému. Dokument zaroven vytvara prevadz-
kovy podklad pre instalaciu, konfiguraciu, spravu, udrzbu, ochranu pristupovych tudajov a d’alSie
roz§irovanie systému.

Spréava je obsahovo oddelend od prilohy venovanej vysledkom kontinudlneho monitoringu.
Tato technicka priloha opisuje zariadenia, komunikacné vézby, merané veliiny a prevadzkové
poziadavky; nehodnoti dlhodobé trendy nameranych udajov.

2. Koncepcia a architektira systému

Systém je navrhnuty ako viacvrstvova IoT infrastruktara. Koncové zariadenia ziskavaju udaje
v teréne, komunikuji v pasme EU868 prostrednictvom siete LoORaWAN a odovzdéavaju ich centralnej
brane. Brana zabezpecuje prechod do serverového prostredia, v ktorom st zariadenia registrované,
datové spravy dekodované, uloZzené do databazy a spristupnené vo webovej aplikacnej vrstve.

Vrstva Prvky Funkcia

Senzorova vrstva

MeteoHelix, MeteoRain, Meteo-
Wind, Dragino SE0X-LB, Atom-
senses ES-EI-1001

Meranie meteorologickych,
podnych a environmentalnych
poziarnych veli¢in.

Solarne napajany LoRa uzol

Terénne komunikacné uzly ThinkNode M6 a podpora rozsirenia alebo
prenosu udajov v teréne.
Prijem sprav z koncovych zaria-
LoRaWAN pristupova vrstva Milesight SG50 deni a sprostredkovanie datového

toku.

Sietovy server

Registracia OTAA a ABP zaria-
deni, sprava profilov a dekodérov

Autentifikacia, sprava zariadeni
a dekddovanie payloadov.




Vrstva

Prvky

Funkcia

Databazova a aplikacna vrstva

Server a Dashboard wildfires.sk

Ukladanie, vizualizacia a spris-
tupnenie ¢asovych radov.

3. Suhrnny supis zariadeni

Typ zariadenia Funkéné zaradenie Pocet Uloha v systéme
Centralna vonkajsia
Milesight SG50 LoRaWAN gateway 1 ks bréna, soldrne napajanie,
prenos do serverovej
VIStvy.
Dragino SEOX-LB Podny senfovrovy vysie- 5 ks Vll.lkorst’, teplota’ a f:lek-
ac tricka vodivost’ pody.
MeteoWind IoT Pro Anemometer 2 ks Rychlost’ a smer vetra.
MeteoHelix IoT Pro + Teplota, relativna vlh-
MeteoRain 200 Com- Meteorologicka zostava 2 ks kost’, tlak, slne¢né ziare-
pact nie a zrazky.
Komunika¢ny uzol s au-
ThinkNode M6 Solarny LoRa uzol 3 ks tondmnym napajanim
a GPS.
Teplota, vlhkost’, tlak,
Atomsenses ES-EI-1001 | Environmentalny senzor 10 ks PM frakcie, CO- a voli-
tel'né plynové veliciny.

Pocty koncovych zariadeni vychadzaji z dodaného elektronického supisu. Brana SG50 je za-
radend podl'a technickej dokumentécie systému a pouzivatel'skej prirucky.

4. LoRaWAN brana Milesight SG50

Milesight SG50 je energeticky uspornd vonkajSia LoRaWAN brana urCena pre lokality
bez stabilného siet'ového napéjania. Je vybavend internym batériovym modulom a méze byt napédjana
solarnym panelom alebo externym jednosmernym zdrojom. Robustna konstrukcia s krytim IP67 je
vhodné pre vzdialené lesné a priemyselné lokality.

Technicka charakteristika
LoRaWAN, ¢ip SX1302
8 kanalov
viac ako 2 000 koncovych uzlov podl'a vyrobcu; pri

Parameter

Radiova platforma
Pocet kanalov

Kapacita pouziti vstavaného sietového servera sa sprava za-
riadeni riadi jeho limitmi
Regionalny plan EU868; predvolené kanaly zahinaju 868,1, 868,3,
glonatiyp 868,5, 867,1, 867,3, 867,5, 867,7 a 867,9 MHz
Backhaul mobilna datova siet’; podpora vzdialen¢ho pristupu

a spravy
kompatibilita s The Things Stack, ChirpStack a
vstavanym serverom
Integracia MQTT API a packet forwarding
Lokalizacia GPS
solarny panel, interny nabijatelny batériovy modul
alebo 12-24 V DC
Krytie 1P67

Sietovy server

Napéjanie




Pri inStalacii sa vyzaduje stabilné mechanické uchytenie, vhodna orientacia solarneho panelu,
ochrana konektorov pred vodou a kontrola ochrany pred bleskom. Anténa musi byt umiestnena tak,
aby sa minimalizovalo tienenie porastom, reli¢fom a kovovymi konstrukciami.

5. Meteorologicka zostava MeteoHelix IoT Pro

MeteoHelix IoT Pro je kompaktna bezdrotova meteorologicka stanica s helikalnym radiac-
nym $titom. Konstrukcia je urend na meranie zakladnych meteorologickych veli¢in pri minimaliza-
cii vplyvu priameho slne¢ného ziarenia a tepelného salania okolitych objektov.

Monitorovana veli¢ina Technicky a interpretacny vyznam
Teplota vzduchu Zakladny parameter tepeln’eho rezimu a vysychania
vegetacie.
Relativna vihkost vzduchu Podklad na hodnotenie mlkrpkllmy a podmienok
vysychania.
Rosny bod Odvodeny ukazovatel O(E)}iihu vodnej pary vo vzdu-
Bod mrazu Odvodeny parameter pre podmienky tvorby na-
mrazy.
Atmosféricky tlak Meteorologicky parameter pouzivany pri interpreta-

cii zmien pocasia.
Intenzita a trvanie slne¢ného svitu; vyznamné pre
radiacnu bilanciu a vysychanie.
Pri mont4zi musi mat’ snimac vol'né pradenie vzduchu a nezatieneny vyhl'ad pre snimac sl-

necného Ziarenia. Nevhodné st miesta pri stenach, strechach, vyduchoch, vodnych plochach alebo

Slnecéné Ziarenie

inych objektoch, ktoré menia teplotu, vlhkost’ alebo odrazaju slne¢né Ziarenie.

6. Zrazkomer MeteoRain 200 Compact

MeteoRain 200 Compact vyuziva samovyvaZovaci a samovyprazdinovaci preklopny mecha-
nizmus. KonStrukcia je navrhnuta na dlhodobé meranie tekutych zrazok s obmedzenim chyb sposo-
benych trenim, zvySkovou vodou, vibraciami a necistotami.

Parameter Hodnota / charakteristika

Typ zrazok tekuté zrazky — dazd’

Zachytna plocha 200 cm?; priemer otvoru priblizne 159,6 mm

Rozlisenie 0,2 alebo 0,25 mm podla konfiguracie

Presnost’ menej ako £1 % pri intenzite zrazok pod 100 mm/h

Maximalny rozsah intenzity az 600 mm/h pri teplote nad 0 °C

Prevadzkova teplota —40 az +80 °C

Rychlost’ preklopenia priblizne 0,13 s

Udroba Cistenie lievika a OQnimatel’ného sitka podl'a pod-
mienok lokality

Zrazkomer musi byt upevneny stabilne a vodorovne, s vol'nym pristupom zrdzok a bez bliz-
kych prekazok. Po montazi sa overi elektrické pripojenie skuSobnym naliatim malého mnozstva vody
a kontrolou registracie zaznamu v aplikacnej vrstve.



7. Anemometer MeteoWind IoT Pro

MeteoWind IoT Pro je bezdrotovy mechanicky anemometer uréeny na meranie rychlosti
a smeru vetra. Aerodynamicky tvar veternych prvkov znizuje nachylnost’ na necistoty, zamfzanie
a poskodenie krupobitim.

Parameter Hodnota / charakteristika
Rychlost vetra 0 az 85 m/s pri narazoch
Rozlisenie rychlosti 0,1 m/s
menej ako 2 % nameranej hodnoty v rozsahu 0,3 az
Presnost’ rychlosti 50 m/s; vyrobca uvadza alternativnu kalibrovanti
presnost’ pre vybrany rozsah
Pociatocna rychlost’ menej ako 0,2 m/s
Smer vetra 0az 360°
RozliSenie smeru 1°
Presnost’ smeru 2° bez mrtveho bodu
o LoRaWAN alebo d’al$ie podporované bezdrdtové
Komunikacia . , .
siete podl’a variantu
Napajanie solarny panel s akumulatorom

Anemometer sa montuje mimo aerodynamického tiefia stromov a konstrukcii. Osa zariadenia
a smerova referencia musia byt nastavené podl'a montdZzneho navodu. Pri interpretacii idajov treba
zohladnit’ lokalnu turbulenciu v poraste a Clenitost’ terénu.

8. Podny monitorovaci systém Dragino SE0X-LB

Dragino SE0X-LB je LoORaWAN vysiela¢ pre podne sondy. Podporuje az Styri externé sondy
a meria objemovu vlhkost’, teplotu a elektricku vodivost’ pody. V projekte je evidovanych pét’ vysie-
latov oznacenych PSO1 az PS05.

Parameter Hodnota / charakteristika
LoRaWAN trieda Class A
Regionélny variant EU868
Pocet podporovanych sond az 4 externé sondy na jeden vysielac
Vlhkost pody 0 az 100,00 % V/V; rozlisenie 0,01 % V/V
, . +3 % v rozsahu 0 az 53 % V/V; £5 % nad 53 %
Presnost’ vlhkosti VIV
Metoda merania vlhkosti FDR s kompenzaciou teploty a elektrickej vodivosti
Teplota pody —40 az +85 °C; rozlisenie 0,01 °C
Elektricka vodivost’ 0az 20000 uS/cm pri 25 °C; rozliSenie 1 uS/cm
Krytie vysielaca [P66 podla pouzivatel'skej prirucky
Napéjanie Li-SOCI: batéria 8 500 mAh
. BLE, AT prikazy, LoRaWAN downlink a OTA ak-
Konfiguracia g
tualizacia

Sondy sa umiestiiuju do podneho profilu tak, aby bol zabezpeceny tesny kontakt meracej Casti
s podou. Pri porovnavani lokalit musi byt dodrzana rovnaka metodika instalacie a hibky. Vyrobca
uvadza kalibraciu pre mineralny typ pddy; pri odlisSnych podnych podmienkach je vhodna lokalna
kontrola alebo kalibracia.



9. Solarny uzol ThinkNode M6

ThinkNode M6 je vonkajsi solarne napajany komunika¢ny uzol s LoRa radiom, Bluetooth
a GPS. V systéme su evidované tri jednotky oznac¢ené TNO1 az TNO3.

Parameter Hodnota / charakteristika
Radiovy modul nRF LR1262
LoRa pésmo EU868; zariadenie podp_oruje aj d’alSie regionalne

varianty

Bluetooth Bluetooth Low Energy / Bluetooth 5.4
Batéria Li-ion 18650, kapacita 7 000 mAh
Rozmery priblizne 210 X 156 x 42 mm bez antény a drziaka
Hmotnost’ priblizne 533,1 g
Krytie 1P67
Prevadzkova teplota =20 az +60 °C
Skladovacia teplota —30 az+70 °C

Solarne napajanie

5V /1 A; menovity vykon panelu do 6 W

Doplnkové rozhrania

GPS anténa a snimacové rozhrania podla konfigu-
récie

Pri montdzi musi byt soldrny panel orientovany podla geografickej polohy tak, aby sa
maximalizoval denny energeticky zisk. Zariadenie musi byt mechanicky upevnené a chranené

pred ponorenim, dlhodobym zatienenim a poskodenim kablov.

10. Environmentalne senzory Atomsenses ES-EI-1001

Atomsenses ES-EI-1001 je moduldrny LoRaWAN senzor prostredia. V systéme je evidova-
nych desat’ zariadeni oznacenych QSO01 az QS10. Zariadenia st v dodanom supise registrované

v rezime ABP.

Datovy parameter Jednotka / pouZitie
Teplota °C
Relativna vlhkost’ % RH
Atmosféricky tlak hPa
PM1 ug/m?
PM2,5 ug/m?
PM10 pug/m?
CO: ppm
TVOC mg/m?
CcoO ppm — pri prislusnej senzorovej konfiguracii
Daltic plyny H.S, NHs, HCHO alebo SO: podl’a osadenia kon-
krétneho modelu
Napiitie V — stav napdjania zariadenia

Atomsenses podporuje OTAA aj ABP aktivaciu. Predvoleny interval uplinku uvedeny
v konfiguracnej prirucke je 20 minut. Payload je typovo Cleneny a jednotlivé veliiny sa dekoduja
pomocou vyrobcom publikovaného dekodéra. Pri environmentalnom pouziti musi byt umiestnenie

prisposobené skuto¢nému krytiu a konStrukénému vyhotoveniu konkrétneho zariadenia.




Pouzivatel'skd prirucka oznacuje sériu ako interiérové senzory prostredia. Ak st zariadenia
pouzité v teréne, musia byt umiestnené v doplnkovom ochrannom kryte alebo v chranenom meracom
priestore, ktory neobmedzi prudenie vzduchu a sucasne zabrani vnikaniu zrazok.

11. Registracia zariadeni a siet’ové rezimy

V supise sa pouzivaju dva rezimy aktivicie LoORaWAN: OTAA a ABP. OTAA vyuziva
dynamické pripojenie zariadenia k sieti na zaklade identifikatora a aplikacného kl'aica. ABP pouziva
vopred nastavenu adresu zariadenia a sietové a aplikacné kl'ice.

ReZim Zariadenia v supise Prevadzkové hodnotenie
Dragino SE0X-LB, MeteoWind nligggggtnggvgez;m p‘feolizzfe

OTAA IoT Pro, MeteoHelix IoT Pro a relacic ’rl; rizol'lcjenivgl\e, &

ThinkNode M6 pri Pripojent & fepsi
spravu klicov.
Prevadzkovo jednoduchy rezim,
ABP Atomsenses ES-EI-1001 ale vyzaduje dosledni ochranu
statickych sietovych a aplikac-
nych klicov.

Nézvy zariadeni na sietovom serveri pouzivaju funkény prefix, poradové Cislo a oznacenie
vyrobcu alebo modelu. Tento sposob zjednodusuje identifikaciu zariadenia v databéze a pri prevadz-
kovom rieseni porach.

12. Payloady, dekddovanie a datové jednotky

Jednotlivé zariadenia odosielaju binarne payloady, ktoré musia byt dekdédované podl'a doku-
mentacie vyrobcu. Dekodér prirad’'uje bajtové polia k fyzikdlnym veli¢indm a jednotkdm. Chybny
alebo nespravne priradeny dekodér moze spOsobit’ nespravnu interpretaciu udajov, hoci samotny
radiovy prenos je funkény.

Zariadenie Dekoédované adaje Zdroj dekodéra alebo formatu
stav batérie, vlhkost’ pody, tep-

pouzivatel'ska prirucka Dragino a

Dragino SEOX-LB lota pody aSF;)fl ({);e pripojené vrobcom definovany payload

. rychlost’ a smer vetra, stav zaria- | otvoreny format sprav BARANI
MeteoWind loT Pro denia DESIGN
MeteoHelix IoT Pro meteorolog;crli(;d\e/relli?ny astav MeteoHelix message decoder
Atomsenses ES-EI-1001 teplota, VlhkOSt’. ﬂ%k’, PM, CO, Atomsenses decoder

TVOC a volitel'né plyny
prevadzkové, lokalizacné a pripo- L . .
ThinkNode M6 jené snimacové udaje podla kon- dokumentacvla'ThmkN’o de a apli
fiouricie kacny dekodér

Pri kazdej zmene firmvéru, profilu zariadenia alebo dekodéra sa odportica vykonat’ kontrolny
test so znamou hodnotou a archivovat’ verziu pouzité¢ho dekodéra.



13. Zasady inStalacie

Oblast’ Technicka poziadavka
Reprezentativnost’ lokality, bezpecny pristup, mini-
malizacia tienenia a lokdlnych rusivych vplyvov.
Stabilné, odolné voci vetru, vibraciam a neopravne-
nému zasahu.

Dostatocne osvetlené miesto, spravna orientacia
a kontrola Cistoty panelu.
Overenie prijmu LoRaWAN pred definitivnym
umiestnenim.
Vol'né pradenie vzduchu a obmedzenie vplyvu bliz-
kych objektov.
Vodorovna montéaz, vol'ny zachytny priestor a pra-

Vyber miesta

Mechanické uchytenie

Solarne napajanie

Radiové pokrytie

Meteorologické senzory

Zrazkomer . e .

videlné Cistenie.

Umiestnenie mimo aerodynamického tiena
Anemometer , LT
a spravna orientacia.

Pédne sondy Tesny kontakt s podou, Jedr}otna metodika hlbky

a ochrana kablov.

, I'ahCenie t'ah né neni hran

Kable a konektory Odrlahcenie tahu, vodotesné utesnenie a ochrana

pred mechanickym poskodenim.

14. Prevadzka, kontrola a udrzba

Cinnost Odporucana frekvencia Obsah kontroly
S . . ledny prijaty zdznam ko-
Kontrola dostupnosti zariadeni tyzdenne Pos ec! yp jaty zazna ,’staV ©
munikécie a pripadné vypadky
Kontrola batérii a napajania mesacne napatvl.e, stav na})lj ania, zafienenic
a Cistota solarnych panelov
. o . . . . hyteni skodenie, kable, ko-
Terénna vizualna kontrola mesacne a po extrémnej udalosti uchytenie, poskode © dble, ko
nektory a vandalizmus
Cistenie zrazkomera podl’a lokality, najmenej sezonne lievik, S,I:[ko’ E)dtokove otyory
a skusobné preklopenie
Kontrola anemometra sezonne volny pohyb, orientdcia a mecha-
nické poskodenie
Kontrola pédnveh sond sezénne kontakt s pddou, kable a stabilita
podny osadenia
Zaloha konfiguracie po kazdej zmene p roflly zarlvade’m, QekOQery ,a, lvaez-
pecne ulozend evidencia kI'icov
Aktualizacia firmvéru podl'a vyrobcu len po ofestovam kompa‘Flblllty
a zalohe konfiguracie

15. Kyberneticka a prevadzkova bezpecnost’

Konfigura¢ny stpis obsahuje udaje, ktoré umoziuji registraciu alebo prevzatie komunikacie
zariadeni. Ide nayjma o AppKey, NwkSKey, AppSKey, OTAA PIN, AT PIN a d’alsie autentifikacné
udaje. Tieto polozky nesmu byt sucast'ou verejne distribuovanej prilohy.

e Uplnu evidenciu kl'i€ov ulozit’ v Sifrovanom uloZisku s obmedzenim pristupu;
e vo verejnej dokumentécii uvadzat’ iba skratené identifikatory zariadent;



e oddelit’ Gcty administratora, spravcu dat a pouzivatel'a dashboardu;

e pravidelne menit’ pristupové hesld a nepouzivat’ spolo¢né heslo pre viac sluzieb;

e zalohovat’ konfiguraciu sietového servera a databazy;

e cvidovat’ zmeny dekodérov, profilov a aktivaénych rezimov;

e pri strate alebo odcudzeni zariadenia zneplatnit’ jeho kl'ice a vytvorit’ nové;

e obmedzit’ pristup na administratorské rozhranie podl’a siete, IP adresy alebo VPN.

16. Zhoda, bezpecnost’ a hranice pouZzitia

Vyrobcovia v dodanych priruckach uvadzaja zhodu vybranych zariadeni s poziadavkami CE,
FCC, EMC alebo RoHS. Konkrétne vyhlasenia o zhode a certifikaty je potrebné archivovat’ spolu
s dodavatel'skou dokumentaciou.

Technické parametre uvedené v tejto sprave su prevzaté z dodanych pouzivatel'skych
a konfiguraénych priruciek. Nejde o nezévislé metrologické overenie. Deklarovana presnost’ senzo-
rov sa musi pri vyskumnom pouziti overovat’ vhodnymi referenénymi meraniami, najma po instalécii,
vymene sondy alebo zmene podmienok prostredia.

17. Zaver

IoT monitorovaci systém je zostaveny z navzajom komplementarnych meteorologickych,
pddnych, environmentalnych a komunika¢nych prvkov. Zvolena architektira umoziiuje autonomnu
prevadzku v lesnom teréne, bezdrotovy prenos prostrednictvom LoRaWAN a centralizované uklada-
nie a vizualizaciu udajov.

Komplexny supis potvrdzuje evidenciu 22 koncovych zariadeni a centrdlnej LoORaWAN
brany. Funk¢na kombindcia meteorologickych stanic, zraZkomerov, anemometrov, pddnych sond
a environmentalnych senzorov vytvara predpoklad na dlhodobé hodnotenie mikroklimy, poddneho
vodného reZzimu a podmienok stivisiacich s poZiarnym rizikom.

Pre bezpecnt prevadzku je rozhodujuca ochrana autentifikacnych udajov, jednotna evidencia
zariadeni, pravidelné kontrola napdjania a radiového spojenia, archivacia dekodérov a systematicka
terénna udrzba.



Priloha A — BezpecCne redigovany supis koncovych zariadeni

Sensor ES-EI-1001

ses ES-EI-1001

Sériové / interné T Skrateny Akti- Nazov na sieto- | Ma-
Cislo yp identifikator | vacia vom serveri nual
LAG666123457 SEOX-LB ssssssss6FC1 | OTAA PSO1-Dra- 4no
gino SEOX-LB
PS02-Dra-
LA666244270 SE0X-LB 47AE | OTAA gino SEOX-LB —
PS03-Dra-
LA666244272 SE0X-LB 47B0 | OTAA gino SEOX-LB —
PS04-Dra-
LA666244271 SE0X-LB 47AF | OTAA gino SEOX-LB —
PS05-Dra-
LA666244276 SE0X-LB 47B4 | OTAA gino SEOX-LB —
MWO01-Ba-
2508LWO065 MeteoWind IoT Pro sssscessFB5SA | OTAA | rani MeteoWin- ano
dPro
MWO02-Ba-
2508LW064 MeteoWind loT Pro secescee3F2(0) | OTAA | rani MeteoWin- —
dPro
MHO1-Ba-
2406LHO068 METEOHELIX loT sessseee44D | OTAA rani_MeteoHe- ano
PRO + Rain .
lixPro
MHO02-Ba-
2406LH064 METEOHELIX loT sscessssCODA | OTAA rani MeteoHe- —
PRO + Rain —.
lixPro
TRAL4254600200388 ThinkNode M6 eeeesseeDN427 | OTAA TNO1 ano
TRAL4254600200389 ThinkNode M6 sscesseeDA28 | OTAA TNO02 —
TRAL4254600200447 ThinkNode M6 ssseseeeD429 | OTAA TNO3 —
1D TYP eose[J] ABP Nazov na NS —
Atomsenses Air Quality | QS05-Atomsen- .
ES-EI-1001-4be3 Sensor ES-EI-1001 4bed | ABP | s ES-EI-1001 | M
Atomsenses Air Quality | QS08-Atomsen-
ES-EI-1001-4bed Sensor ES-EI-1001 dbed | ABP | CES-EL1001 |
Atomsenses Air Quality | QS10-Atomsen-
ES-EI-1001-4be3 Sensor ES-EI-1001 4beS | ABP s ES-EI-1001 | T
Atomsenses Air Quality | QS09-Atomsen-
ES-EI-1001-4bc6 Sensor ES-EI-1001 4be6 | ABP | ES-EL1I001 |
Atomsenses Air Quality | QS07-Atomsen- -
ES-EI-1001-4be7 Sensor ES-EI-1001 4be7 | ABP | s ES-EI-1001
Atomsenses Air Quality | QS04-Atomsen-
ES-EI-1001-4be8 Sensor ES-EI-1001 4be8 | ABP | s ES-El-1001 |
Atomsenses Air Quality | QS06-Atomsen-
ES-EI-1001-4be9 Sensor ES-EI-1001 4bed | ABP | s ES-EL-1001 |
Atomsenses Air Quality | QS02-Atomsen-
ES-EI-1001-dbea Sensor ES-EI-1001 4bea | ABP | s ES-EL1001 |
Atomsenses Air Quality | . QS03-Atomsen-
ES-EI-1001-4beb Sensor ES-EI-1001 4beb | ABP | s ES-EL-1001 |
ES-EI-1001-4bec Atomsenses Air Quality | Abec ABP QS01-Atomsen- o
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Sériové / interné T Skrateny Akti- Nazov na sieto- | Ma-
Cislo yp identifikator | vacia vom serveri nual
Pristup k aplikacne;j https://wildfires.sk/das-
ABP —
vrstve hboards
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Priloha B — Evidencia dekodérov a technickych manualov

Zariadenie

Dokument / dekodér

Prevadzkova poznamka

Dragino SEOX-LB

Pouzivatel'ska prirucka SEOX-LB
a vyrobcom definovany payload

Aktivny dekodér musi zodpove-
dat’ poctu pripojenych sond.

MeteoWind IoT Pro

BARANI DESIGN IoT Wind
Open Message Format

Kontrolovat jednotky rychlosti
a orientaciu smeru.

MeteoHelix IoT Pro

BARANI DESIGN MeteoHelix
Message Decoder

Zohl'adnit’ pripojeny zrazkomer
a konfiguraciu stanice.

Atomsenses ES-EI-1001

Atomsenses Decoder.js

Kontrolovat’ osadené moduly
a identifikatory typov veli¢in.

ThinkNode M6

Pouzivatel'ska prirucka a dekodér
konkrétnej aplikacie

Payload zavisi od pripojenych
snimacov a konfiguracie fir-
mvéru.

12




